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Testbed CEITEC VUT
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Infrastruktura testbedu CEITEC VUT
  ůmy    á      –  k   č é p ůmy    é p    ř  í

Vybavení

• 3D tisk

•   b    ký  k   

• L      é ř zá í/   ř  á í

• 5  é   3  é f éz  á í,  N          

•  ř   é 3D  k    á í

• Vyb    í p     /V  

•   f    č í  p   ký   k   z č í  y  ém

•     m   z č í HW,  LM SW

• Vš  mě   é m b   í   b  y, 

p ůmy    é m   p  á   y

•     á  í 5G  íť

• Dynamometry
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3D tisk

•    k z k  ů – ocel, 
k   z  z    á     , měď, 
titan

• tisk z p ůmy   ý  p    ů –
p  yk  b  á       ík  ým 
  ák  m

• Polyjet – p   b     ý    k, 
p ů     é   p  ž é 
m     á y
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NC obrábění

• 3  á N  f ézk 

• 5  á N  f ézk 

• NC soustruh
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Dynamometry

• L   á  í  y  m m    
(15m/s,10 kN)

• S        č í   
 y  m m   ů 
2kW/40 kRPM  ž 
250kW/20kRPM
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Všesměrový robot

• Vš  mě   ý p    z k

• 3 kusy

• Z  íž  í 300 kg

•  y        ž 1,5 m/ 

• V     í  ý  j

• 6 3D L D  ů
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Výzkumné oblasti

• Flexibilní výrobní systémy
• Kombinace        í      b   k    í           g í
• F  x b   í   p    í  y  émy –  GV,  UV, m b   í m   p  á   y

• Spolupráce člověk-robot-stroj
•  ř   á  p   ká 3D   k   z    p      íků,   b  ů,     jů,  ář  í
•      k   zámě ů    b     ý  b ím p    ř  í
• VR/AR, HMI

• Diagnostika strojů a mechatronických systémů
• Vibrodiagnostika,    m    y p        /p    k             jů

•  k     ká     g  f  ,     ýz   k     ké  m   ,       y p      g     k 

• Pokročilé aktuátory

•  k  á   y       č ím        á  ím  m    y

•      y      é     á í

•    m    y p    p  m   z    říz  í,     k   p        p    č  í p     
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Možnosti spolupráce

• Sp   č é p  j k y  ýzk m    ý  j , p  p    př   ý  j        í    p  k  í

• Test before invest

• O ěř  í          í           g í   p    ř  í, k   é j  b ízké p ůmy    ém 

• Sp   č é  xp   m   y,  xp   m   á  í  ý  b 

• EDIH DIGIMAT – p  á  Intemac, CEITEC VUT, JIC – p  k    á í    ž b 
testbedu pro SME
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A co dál…

• D k  č  í testbedu v     é p      ě 2022

• O   ř  í p á   á  na září/říj  2022

•    ý provoz  č ká á od ledna 2023
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